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GIS para la exploracion planetaria

En la exploracion espacial, mapear cuerpos rocosos, como planetas y satélites, es clave para identificar sitios
relevantes y procesos locales que revelan su dindmica. Los rovers en estos entornos deben posicionarse sin
sistemas GNSS, utilizando un sistema de referencia basado en la rotacion y puntos de interés fisicos del cuerpo
celeste.

El proceso implica comparar modelos digitales de elevacion (DEM). Un DEM de baja resolucién, generado
por un satélite, se contrasta con uno de alta resolucién obtenido por el rover en campo. A través de técnicas
geoestadisticas, se determina la ubicacién precisa del vehiculo.

En un entorno GIS, se analizan caracteristicas del terreno como alturas, pendientes y aspectos para generar
identificadores tnicos. Esto incluye la sonificacion y comparacion por multitonos, convirtiendo datos en
parametros sonoros especificos de estos mundos rocosos, (se ha realizado en regiones de la Tierra, la Luna y
Marte) permitiendo una interpretacion acustica del paisaje.

Ademas, el analisis de cambios morfolégicos en el tiempo ayuda a prever alteraciones en los multitonos y
ajustar las matrices base, que incluyen latitud y longitud, con las matrices de medicion. Este método, que
fusiona GIS con pardmetros musicales, ofrece una innovadora solucion para determinar la posiciéon de un
rover en funcién de su entorno inmediato.
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